
网络智能开关 TCP 输出操作教程
深圳市精锐达网络技术有限公司 编辑：李海丰 2017-04-07

网络智能可编程控制器是【深圳市精锐达网络技术有限公司】研发设计，它包括了硬件【网络智能开

关控制器】和【智能可编程顺序与逻辑控制器】软件进行完美结合，在硬件上接口一般有 X 输入 IO 开关量

检测，Y 继电器输出，以太网 TCP 接口，RS485 串口输出进行相互逻辑编程控制。本套网络可编程系统它

的特点是，我们提供了 PC 电脑控制软件，IOS 苹果手机软件，和在批量购买量提供的集中管理控软件，等

多种模式进行相互结合，在本地和远端软件控制发送一种情景，以达到智能自动化控制和数据输出。
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可编程输入，输出功能界面，是通过【等待信号】与【输出动作】按键弹出界面。

本文档只介绍 TCP 输出指令，和软件【触发】按键（S 表示），信号检测（X 表示），继电器输出（Y 表示）。

软件【触发】按键：

软件上点击触发时，控制器的继电器会打开，或关闭功能，但如果我们将 PLC 程序写入到控制器时，

我们没有编写这个软件触发的代码进行，然后想在软件控制开关，是不能对继电器开关进行控制的，我们

需要对软件触发按键进行编程，在可编程软件操作界面中，软件控制的代码是用（S）表示。

软件上的【触发】和开关【灰色】与【澄色】是用于状态显示的大家都知道，用(S)来表示，我们通过



软件点击触发时，上面状态色彩也跟着改变，这两个是为一体的，再说一次，这两者为一体的叫做 S，实物

上的继电器输出（Y）的打开与关闭，与软件上显示的状态(S)是互不相关，各做各的事情，只有通过编程将

（S）与（Y）相连起来，我们才会比较直观。下面我们添加一条指令，测试控制继电器 Y 的输出，与软件

上显示状态是如果的不相关，会出现什么情况？

我们编写以上代码，将 PLC 程序写入到网络控制器，然后对控制器进行断开重启，或软件重启

上面的代码解释为：等待软件控制（S）打开后，打开继电器 Y1,延时 1 秒再关闭 Y1，再延时 1 秒，然

后程序到了最后一行，在 0.01 秒自动循环到第一行进行检测软件 S 是否打开，如果打开,再执行第二行，第

三行等等，一直循环执行下去。

结果 1：我们在软件触发一下，意思是将 S 打开了，然后第一行程序检测 S1 打开，执行第二行，一直

到最后一行，再回来检测 S，还是打开了，条件还是成立，再运行第二行，如果软件上的 S 没有关闭，我们

编的这个一开一合的继电器动作会一直循环下去，只要检测到 S 关闭时为条件不成立，才停止运行这段程

序并在第一行进行等待。我们在软件再将触发那点动一关，将 S 状态关闭，PLC 程序会停在第一行，不再

循环，等待 S 的吸合条件满足后再继续。



结果 2：我们用软件正在连接中时，继电器不断开启动作，在软件上不会显示正确的继电器状态出来，

这种方式并不是我们想相的。我们希望编好程序，控制开关，且状态可以实时反馈在软件上。那么我们将

这个程序变动，或重新编程一段看看效果。

我们将第一行 S 的接通，改为（上升沿），上升沿的意思是：比如我们常用的 86 盒墙面开关，我们从

关的状态按一下将电灯打开，这个墙面开关从关到开的过程中用了 0.1 秒，我们把这个过程叫做上升沿，

这个过程只是临时的，不会长久的，也可能只用了 0.05 秒，而在控制器的芯片检测这个过程，只是用了 0.001

秒.所以这个过程很快，我们叫上升沿。

改变为上升沿，生成 PLC 写入到控制器，重启控制器。在软件点击控制一下，这个程序会只运行一次，

不会循环运行，因为上升沿只是一下子，从关的状态到开的状态只有一次，且时间很短。那么软件上显示

的状态还是没有改变过来，与继电器在的 Y 状态不同步，也不是想要的结果。我们再来修改一下程序。



如上图，我们将第 5 行的延时删掉了，然后，在第四行修改了一下，将软件上的 S1 进行了断开也叫做

关闭，反正以后说到关闭与断开是在这个说明中是同一个意思了.意思说，我们在软件 S 打开了，这时将 Y1

的继电器打开了，刚好，Y1,与 S1 是打开的，这种情况在软件上显示状态是完全正确，那么在 Y1 关了之后，

软件上的状态没有改变，就不正确了，所以我们在将 Y1 关的同时也将 S1 关闭，达到两者同步的效果。这

个程序动行的就是一个点动功能，按一下开，1 秒钟后关闭。我们也可以将时间改长一点点，比如第 3 行

改成 15 秒，等等。我们再对程序再改改：

根据上图中，我们将第 4-8 行修改和增加了一些



请注意，在程序列示中接通，与断开的表示方式是：接通【Y1】，断开【/Y1】,带“/”的表示断开，

不带的表示接通，不管是 S、Y、X、M，等等。请按上图 1-8 行编写，并运行测试结果。

测试结果我不用文形容了，然后我们可以对程序更多的修改，或添加删除操作，比如第一行改成 X，或

第一行将改成 X 和 S 进行【或】关系操作，或关系代码表示为“|”，如下图:

我们将第一行程序修改一下，在软件控制【S】的基础上增加了【X】的信号，进行与相（或）的关系，

结果解释为：如果【X】发生了上升沿，或者【S】吸合了，两种情况下，当有一种情况满足时就继续运行

下面的程序，当两个条件都不成立，那就一直等待，长期等待。然后生成文件，下载 PLC，断电重启，测

试，并学习和知道编程软件出来的是这些逻辑关系，如果您有网络有相关的知识，和调试使用我们控制不

在话下，那使用智能可编程后，您可能会有特别多的想法出来，从此以后，以前想要做的控制方法将会有

所改变。



然后我们了解了这几点的基本知识后，可以再进一步学习 TCP 发送控制的介绍，这一节 TCP 数据，可

用于控制第二套，第三套，第四套的网络开关，或控制第三方购买的网络设备，等，用于扩展功能的使用，

发送的模式是十六进制模式，操作方式如下：

如上图：打开变量定义操作

如上图：变定义操作，用于添加设备的 IP 地址，端口号，和控制码的界面,请按上图操作 4 步



打开文档，(以太网协议),找到如图中的代码，比如:

复制单独第一路开的代码是：25 00 00 00 00 02 00 00 00

按上图，添加将指令添加到十六进制处



根据上图，按顺序操作，控制其它网络开关的变量添加到 PLC 程序中最后一行，当然，我们只添加了

一个开继电器的动作，我们还需要添加关继电器的动作，但这个用户自己后面测试自行添加。

另外，当 A 主机编一个程序控制 B，B 输出一个开关，B 主机还可以编一个程序，可以作为接收到了信

号再发送到 A 进行反馈，或发送到 C，等等功能灵活应用，可编程的功能因为灵活应用，可做的功能，可

编的功能很多，使用说明的设计也是比较困难，请关注我们后续更多的使用说明，和请购买对应的型号主

机进行项目设计，使工程功能达到自定义，而不必去专门订制一些相应的功能产品。

另外需要注意的是，控制主机 J2020-4MR, J4045-8MR, J8048-16MT, J1610MR-2 都具备这些功能，

同时系统集成商可以集成我们的二次开发协议，进行多变功能，有着 PLC 可编程功能的产品是不带定时控

制，和不支持每一路的自定义名称，可编程的数量为 200 行左右，我们将继续努力做更多智能的产品推向

市场。
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